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Introduccio

Aquesta memoria recull la informacié de Uactivitat docent de 'Escola d’aprenents al llarg

del curs académic 2024/2025, aixi como altres activitats formatives.

Amb qix0 es persegueix l'objectiu de comptar amb un document Unic que reculli els
resultats del curs finalitzat i que mes endavant servird com a base per la valoracié de la

consecucié dels objectius plasmats a la Programacié General Anual.

Informacié general del centre

Denominacié: Escola d’Aprenents SEAT

Direccio: Centre Técnic de SEAT (CTS)
Edifici G Seat, A-2, Km. 585

08635 Martorell

Telefon: 934028806
Correu electronic: escola.aprenents@seat.es
Pagina web: https://aprendices.seatformacion.com/

Composicié de UEquip Directiv

Director: Ismael Lara Dominguez

Cap d’Estudis: Lorena Sdnchez Santiago



Rendiment académic

El quadre mostra el rendiment academic dels alumnes per cicle formatiu com a resultat
de Uavaluacid final realitzada al juny de 2025. Es consolida els rendiments en els cicles

formatius.
2025 | 2024 | 2023
Exit
CFPS ir 29 47 0 1363 38 1325 97% 97% 96%
Mecatronica 2n 20 12 25 265 7 258 97% 100% 100%
industrial 3 16 2 3 35 0 35 100% 100% 100%
97% 98% 98%
CFPS ir 15 51 0 765 12 753 98% 100% 96%
Avutomatitzacié i
" 2n 1 14 163 4 159 98% 100% 100%
robotica
industrial  3r 13 2 26 0 26 100% 100% 100%
98% 100% 98%
CFPSProgram. ¢ — 15 36 0 540 10 530 98% 97% 97%
del ducc.
e:":", Y2 12 10 8 128 4 124 97% 100% 100%
apric.
S 3r 9 2 0 18 0 18 100% 100% 97%
ecanica
98% 98% 98%
1r 100%
CFPS Automocié 2n 14 10 3 143 0 143 100% 100%
3r 100%

100%

100% 100%



Absentisme i abandonament

Absentismes per CFP i curs:

2024 | 2023 | 2022 |
Exit

cFEs 1r 359 21885 297 21465 4,01% 3,91% 3,896% 2, 78% 1,
Mecatrénica 2n 367 3990 601 19280 7,99% 7,488 7, T4% 1,87% 1,
Ll ir 86 18212 306 30048 5,56% 3.61% 4,59% 4,268 2,734
Antomatitzas 1r 161 10485 151 11475 1,13% 1,53% 1,33% 1,73%
164 2n 183 5819 313 10285 3,924 3, 64% 3,78% 5,91%
Rt 3r 72 2304 392 15264 4,38% 3,438 3,91% 1,03
CFES ir 122 11355 118 10605 1,29% 1,07% 1,18% 2, 06%
Brogram. de - s sene e IR s ves
o e 2n 106 1968 198 9600 1,36% 2,29% 1,83% 1,35%
Fabric. 3r 9 2331 39 10845 0,00% 0,07% 0,06% 1,043
1r 2,35%
CFPS Automocié 2n 162 1336 13160 6,06% 5,05% 5,44% S, 44%
i 9,41%

L’index global d’absentisme presenta valors diversos segons el cicle i el curs, amb alguns

casos puntuals que han afectat la mitjana general.

Pel que fa a CFPS Mecatronica Industrial, el segon curs ha registrat els valors més elevats,
amb un 7,99% d’absentisme lectiu i un 7,48% en hores laborals. Aquesta dada representa
la desviacié més significativa dins del cicle. En canvi, el primer i tercer curs han mantingut

indexs més moderats, amb un 4,01% i un 5,56 % respectivament.

En el cas de CFPS Automatitzacio i Robotica Industrial, s’observa una tendéncia ascendent:
del 1,13% en primer curs es passa al 3,92% en segoni al 4,38% en tercer. Tot i que no sén

valors critics, caldrd fer seguiment per evitar que aquesta tendéncia es consolidi.

El cicle de Programacioé de la Produccioé Fabril destaca per uns indexs molt baixos i estables,
amb un 1,29% en primer curs, 1,36% en segon i practicament nul en tercer. Es un exemple

positiu de continuitat i compromis per part de 'alumnat.



Pel que fa a CFPS Automocid, el segon curs ha presentat un 6,06% d’absentisme laboral.
Aquest valor elevat s’ha vist condicionat per situacions personals concretes, com baixes

meédiques justificades.

En general, 'absentisme es pot considerar acceptable, ja que en cap cas s’han detectat
abséncies injustificades. Els casos amb indexs més alts responen a situacions puntuals i
degudament justificades, com ara baixes médiques o altres motius reconeguts en 'ambit

laboral.

Abandonament per, cursi total:

CFPS ir 1
Mecatronica 2n -
Industrial 3r -

TOTAL 1

Al llarg del curs hem tingut 1 baixa.

La baixa s’ha produit en el grup de 1r. de Mecatrdnica industrial. Va ser de forma voluntaria

i per desinteres en els estudis.



Index graduacions

CFPS Alumnes matriculats: 30
Mecatronica Alumnes avaluats: 29
industrial Alumnes promocionen: 20
CFPS Alumnes matriculats: 15
Automatitzacioi Alumnes avaluats: 15
robotica industr. Alumnes promocionen: 14
CFPS Alumnes matriculats: 15
Programacié de Alumnes avaluats: 15
la produccié en .
. . Alumnes promocionen: 14
fabric. mecanica
Total Promocionen 48
CFPS Alumnes matriculats: 20
Mecatronica Alumnes avaluats: 20
industrial Alumnes promocionen: 20
CFPS Alumnes matriculats: 1
Automatitzaciéoi Alumnes avaluats: N
robotica industr. Alumnes promocionen: 9
CFPS Alumnes matriculats: 12
Programacié de Alumnes avaluats: 12
la produccié en .
. . . Alumnes promocionen: 12
fabric. mecanica
CFPS Alumnes matriculats: 13
.. Alumnes avaluats: 13
Automocio .
Alumnes promocionen: 12

Total Promocionen 53



CFPS Alumnes matriculats: 16
.. . . Alumnes avaluats: 16

Mecatronica industrial .
Alumnes promocionen: 16
Al triculats: 12

CFPS Automatitzacio i vumnes matricuiats

N Alumnes avaluats: 12

robotica industr. .
Alumnes promocionen: 12
CFPS Alumnes matriculats: 9

P i6 del
rogrqr.n'u clode .a Alumnes avaluats: 9
produccié en fabric.

mecénica Alumnes promocionen: 9
Totalingressen a SEAT 37




index incorporacié de dones

El percentatge segons el sexe d’incorporacié de 'alumnat a UEscola d’Aprenents SEAT
durant U'any 2023/2024 ha estat el segUent:

2024 2023 2022 2021 2020

Total places 60 100% 100% 100% 100%
Homes 54 91,89% 90% 92% 93.4%
Dones 6 8,11% 10% 8% 6,6%

En aquest curs es van incorporar 6 dones, aixo representa un percentatge del 9,80%
respecte al total de noves incorporacions, un petit augment respecte l'any anterior. Tot i
els esforcos per donar importdncia a la incorporacié de dones al nostre programa, no
aconseguim millorar U'interés de les noies envers els cicles de cardcter industrial.



Treball per projectes (ABP)

Com a participants en el programa Activa FP del departament d’Educacié, al llarg

d’aquest curs hem continuant treballant en alguns del nostres moduls i matéries.

Aquest any continuem implementat la nostre plantilla per al professorat y 'alumne

desglossada en el sis passos seguents:

v

1. Anadlisis. N
Evaluacion Analisis
2. Preparacié.
3. Generacié d’idees. e
L'_ E ., Defensa = Preparacion
. Execucio.
SEAT
5. Defensa.
6. Avaluacio. Sigguaibn S Coad

Status projectes

Els projectes iniciats i/ treballats durant U'any 2023/2024 son els segUents:

/ Formula Student

/ Motor Spirit

/ Solar Team

/ Catskills

/Innovas



Projecte Formula Student

El projecte consisteix en el redisseny i fabricacid de peces

¢En que mecanitzades, ja sigui en maquines convencionals o CNC, per la

consisteix? construccié d’un vehicle de F1 eléctric per la UPC de Barcelona.

Participants Alumnes de 2° de PPFM

Tutor /

Col-laborador Sergi Olmos i Gerard Maside

Durant aquest curs hem participar a la Formula Student o BCNeMotorSport. Durant
aquest projecte els alumnes de 2on de PPFM han realitzat les tasques de disseny i
construccié d’algunes peces per el CAT17x, un vehicle de formula 1 eléctric pilotat i
autonom.

Aquestes peces han estat fabricades tant en maquines convencionals com a CNC
involucrant els M3 i M4 del segon curs.

[l-lustracid: Vehicle eléctric CAT17x

1



Projecte MotoSpirit

El projecte consisteix en el disseny i fabricacid de peces
¢En que mecanitzades, ja sigui en maquines convencionals o CNC, per la
consisteix?

construccié d’una motocicleta eléctrica per la UPC de Terrassa.

Participants Alumnes de 2° de PPFM

Tutor/
G d Masid
Col-laborador erarcMaside

Durant aquest curs, i per primer cop hem participar al MotoSpirit. Durant aquest
projecte els alumnes de 2on de PPFM han realitzat les tasques de disseny i
construccié de peces per una motocicleta electrica dissenyada pels alumnes de la
universitat de enginyeria de Terrassa. Dintre d’aquestes tasques estdven
'assessorament de disseny, eleccié de materials i construccié de peces en
maquines CNC.

Els moduls involucrats han estat el M3 i M4 del segon curs.

[l-lustracid: Motocicleta eléctrica de UESEIAAT



Projecte Solar Team

El projecte consisteix en el redisseny, eleccié de materials

. viables i fabricacié de peces mecanitzades, ja sigui en maquines
¢En que

consisteix? convencionals o CNC, per la construccié d’un vehicle d’'impulsio

solar.

Participants Alumnes de 2° de PPFM

Tutor/

Col-laborador Sergi Olmos i Gerard Maside

Durant aquest curs hem participat al disseny i construccié d’un cotxe impulsat per
energia solar. La finalitat d’aquest cotxe era competir amb altres equips recorrent
llargues distancies en terrenys drids.
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CatSkills

Premi CatSkills

Categories Robotica Colaborativa

/ El campionat de Catalunya de formacié professional, que es
celebra cada dos anys, permet mostrar les habilitats i les
competéncies professionals dels alumnes de les diferents
escoles que es presenten arreu del territori catald.

¢En que / Les proves estan inspirades en les descripcions técniques que

consisteix?
regeixen la competicié internacional WorldSkills Competition.

/ Esforg extra enimplicar-se amb el projecte compaginant el seu
treball a la fabrica.

Participants Escola d’Aprenents SEAT

Enllac

Durant aquest curs la parella formada per Marc Pérez i Victor Capilla, alumnes en
Automatitzacio i Robodtica Industrial van guanyar la Catskills en la modalitat de Robotica

Colaborativa, el que permetra continuar amb la segUent fase del projecte, la Spainskills.

Ainicis d’aquet curs van plantejar les jornades de entrenament per la competicié que va fer
a les installacions d’Universal Robots, a Barcelona.. La competicid son tres proves
relacionades amb operacions relacionades amb la robotica colaborativa com pick&place,
paletizatge o trajectories. Els nostres alumnes van guanyar la medalla d'or representant a

Catalunya.
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Els nostres representants durant la competicié

Premi CatSkills

Categories Skill &4 Mecatronica

/ El campionat de Catalunya de formacié professional, que es
celebra cada dos anys, permet mostrar les habilitats i les
competéncies professionals dels alumnes de les diferents
escoles que es presenten arreu del territori catald.

¢En queé / Les proves estan inspirades en les descripcions técniques que
consisteix? regeixen la competicié internacional EuroSkills i WorldSkills
Competition.

/ Esforg extra enimplicar-se amb el projecte compaginant el seu
treball a la fabrica.

Participants Escola d’Aprenents SEAT

Enllac

Durant aquest curs la parella formada per Alex Doncel Guerra i Axel Tudela Sdnchez,
alumnes de Mecatronica Industrial van quedar a segona posicié de la competicié Catskills

a la modalitat de Mecatronica.



Tot comencar el curs 2021-22 es van plantejar les jornades de entrenament per la

competicid, on van participar el alumnes al Institut Narcis Xifra i Masmitjd.

La competicié disposa de tres proves amb dues les maquetes FESTO MPS, “Distribucio” i
“Classificacié”. Durant la primera prova es va fer el muntatge i connexié de la maqueta de
“Classificacio”. A la segona, es va fer 'assemblatge de les estacions de “Classificacio” i
“Distribucio”. A l'dltima prova, la programacié i simulacié de les estacions de “Classificaciéd”

i “Distribucid”, per a la posada en marxa del funcionament del conjunt.

N
NI =~
catskills 2023 ¥

=
W catskif 7i =
S mpulsfy
y P

Jornades de Catskill de Mecatrdnica 2023 al Institut Narcis Xifra i Masmitja



Desenvolupament d’un vehicle de control remot amb la

capacitat per a desplacar-se per les diferents electrovies

Projecte .. . ,
aéries per transportar carroseries i poder controlar U'estat
d’aquestes.
/ Permet realitzar un manteniment preventiu en zones
productives de la fabrica.
/ Visualitza Uestat dels carrils de les electrovies amb dos
Status cdmeres conectades per wifi.
/ El control es realitzard amb un arduino i tot U'equip necesari pel
control remot i el control.
. . Alumne de 2n en ARl amb ['ajuda de companys d’altres arees i
Participants
del departament de muntatge.
Tutor /
Marc Pérez Barrientos
Col-'laborador

Col-laboracié Manteniment T-8

Que és?

El projecte sorgeix com a col-laboracié entre el taller 8 de Martorelli l'Escola d'Aprenents
de SEAT per donar solucié a una avaria ocorreguda en un dels tunels de ceres del taller, a

causa de les altes temperatures que s'assoleixen.

El projecte consisteix en el desenvolupament d*un vehicle a control remot amb capacitat
per desplacar-se a través d“electrovies aéries per a transport de carrosseries. Compta
amb dues cameres per revisar 'estat dels dos costats de ['electrovia, permetent fer un
manteniment preventiu de les electrovies en zones de dificil accés o que no hi pot accedir
un operari, per poder visualitzar defectes o deterioraments que puguin ocasionar una
avaria. El control es fa mitjancant una App mobil des d'on es pot controlar el sentit de
moviment del vehicle, l'orientacié de les cmeres o visualitzar la transmissié de video en

directe.
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Queé té el teu projecte excepcional?

El projecte permet realitzar un manteniment preventiu a les electrovies aéries de
transport de carrosseries, ubicades al taller 8 de Martorell, on es realitza el muntatge dels
cotxes. Principalment, s'utilitza per poder visualitzar 'estat de les electrovies dins de la
instal-lacio del tunel de ceres, on no es pot accedir facilment i és complicat fer una

inspeccid visual.

Diseny i estructura

Quina tecnologiaq, meétode o procés utilitza?

El vehicle esta construit sobre una estructura de metacrilat en forma de C, per poder
desplacar-se através de 'electrovia sense col-lisionar amb les estructures i dispositius que
es trobin a la installacid, com sensors o caixes de connexions. El control es realitza
mitjancant un microcontrolador ESP32, juntament amb un Arduino Micro que
funciona d'esclau per dividir les diferents tasques a realitzar entre tots dos
microcontroladors. El vehicle es desplagca mitjancant dos motors controlats mitjancant el
Driver L298N que permet ajustar la velocitat i sentit de gir. Es pot col:locar a qualsevol tram
de l'electrovia de manera senzilla i rapida, i és capacg de moure's a través de trams corbs.
Per poder visualitzar l'estat de les electrovies, s'utilitzen dues ESP32-CAM, col-locades
sobre un capcal mobil format per 2 servomotors que permeten moure la cdmera a l'eix X i
Y.

El control de vehicle es fa mitjancant una App mobil des d'on es poden enviar ordres



mitjancant comunicacié Bluetooth al controlador ESP32 i visualitzar la transmissié en viu de
les cameres mitjancant connexié Wi-Fi. Segons les proves realitzades, el control del vehicle

es pot fer fins a una distancia d'aproximadament 40 metres.

Camara 2

Comenzar Inspeccion s Detener Inspeccion

Interfag d’usuari

Quines possibles aplicacions té per a SEAT/Grup VW?

L'objectiu del projecte és implementar un manteniment preventiu per revisar visualment
mitjancant cameres l'estat de les electrovies, en aquells trams on no es pot accedir

facilment i és complicat poder fer una inspeccid visual.

D'aquesta maneraq, es pretén evitar possibles avaries o fallades que podrien ocasionar
interrupcions a la produccié. En detectar de manera primerenca qualsevol defecte o
deteriorament a les electrovies, es podran prendre mesures correctives abans que es
converteixin en problemes més grans, evitant aixi aturades en la produccid i optimitzant

l'eficiencia del procés de transport de carrosseries.
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Implementacié de propostes de millora

El nostre objectiu principal és continuar amb Uadaptacié a l‘entorn canviant i competitiu
actual i preparar els nostres alumnes per els reptes de futur, principalment en el camp de

la industria 4.0, digitalitzacio i amb tot el procés que implica el canvi al vehicle eléctric.

A partir d’ara continuarem desenvolupant el contingut dels cursos de formacié continua
d’especialitzacié oferint als nostres aprenents una formacid de maxima qualitat i
proporcionant-los una titulacidé que aporti garanties d’exit en la seva integracié en el

mercat laboral.

Continuem amb els seminaris relacionals, tant per 'equip de professors, com per a tots els
nostres alumnes. Aquest programa estd pensat per dotar als nostres alumnes d’eines en el
camp de les relacions personals, eines per ajudar-los a establir amb éxit les relacions amb
els diferents perfils de persones que poden trobar en el seu inici a U'escolai en les diferents

incorporacions a l’empresa, primer com a aprenents i posteriorment com a operaris.

En el cas de U'equip docent la finalitat d’aquest seminaris es la de continuar en la tasca de
millora de Uactivitat pedagogicaila relacié amb la resta de membres de U'equip. En aquest
any també hem volgut donar-li eines als professors per dinamitzar les classes de tutoria,

una assignatura nova dintre del curriculum.

A més a més, s’ha dut a terme una formacié especifica adrecada a U'equip docent, amb
'objectiu d’enfortir el seu rol com a facilitadors de aprenentatge. Aquesta iniciativa ha
contribuit a millorar les competéencies pedagdgiques del professorat, promovent

metodologies actives i centrades en 'alumnat.



Diligéncia d’aprovacié de la Memoéria Anual

Barcelong, xx de setembre de 2025

Aquest document ha estat supervisat i aprovat per la Direccié del Centre.

Ismael Lara Dominguez Lorena Sdnchez Santiago

Director Cap d’ Estudis
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